
1、 添加 TP 驱动程序 
a. TP 驱动添加⽬录：components/bk_peripheral/src/tp/tp_cst816d.c 

2、 I2C 引脚硬件适配 
a. 默认使⽤软件模拟 I2C，对应代码 bk_idk/middleware/driver/i2c/sim_i2c_driver.c 

3、 TP 挂载 
a. 添加新增 TP 类型枚举 

 
b. 添加新增 TP 驱动索引 

 
c. 添加新增 TP 到 tp list 

 

d. 添加新增 TP Kconfig 项 



 

4、 在使⽤的 project 的 cpu1 的 config ⽂件中，需要将 3.d 中添加的 CONFIG_TP_CST816D
宏置 y 

5、 新增 TP 的调试过程： 
a. 先确认好硬件引脚适配正确 
b. 调试 I2C 通信，⼀般能正确读取到 TP 的 chip_id 即可，可参照 cst816d_detect 函数

处理 
c. TP 坐标的读取通过 tp_process_task 来定时读取的，可以打开下图的 log 检测 tp 数

据读取情况 

 
d. TP 读取到的数据解析和转换处理参照 cst816d_read_point 函数，将 I2C 读取到的裸

数据根据 tp 原⼚提供的参考资料进⾏解析和转换，⼀般关注的 iu 是坐标值，动作
类型等，最后将完整 tp 数据赋值到 tp_data_t *read_data 中即可 


